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Calibrating mode (period is every

second)
(period is every 6 seconds)

Flashing green LED:
Constant green LED:
POSITIONING MODE
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Safety Note

To avoid injury of persons and
& damages to the device, it is absolutely

necessary to read and observe these
instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do not removethe cover before the
power supply is fully switched off.

Mounting and installation @
Wiring @
Do nottouch anything on the PCB!
A Switch offthe power line before wiring
the actuator! Lethal voltage!

Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Functions accessible from cover

RESET @

By pushing STAND BY/RESET button for 6-9 sec.
the actuator starts self stroking procedure to
adjust to the stroke of the valve to which it is
connected.

Procedure starts with extracting the stem.

Manual override

éq NOTE:

If manual override has been used then control and
return signal are not correct until the actuator
reaches its end position.

A Do notchange preseton AB-QM

while actuator is mounted on the valve. This
couldresultin actuatordamage.

DIP switch settings @
DIP switches

Factory settings:
ALL switches are in OFF position!

&q NOTE:

All combinations of DIP switches are allowed.
All functions that are selected are added
consecutively.

SW 1: U/I - Input signal type selector

SW 2: 0/2 - Input signal range selector 2

SW 3: D/I - Direct or inverse acting selector 3
SW 4: Fast/Slow: Speed selector @

SW 5: Normal or very high speed

SW 6: Not used

SW 7: LOG/MDF - Logarithmic or modified
flow characteristic @

LED function indicator @

Green —initialization (RESET), set-point position,
transition indicator
Red - indicates STAND BY and Failure mode.

Green:
+  Flashing light (once every 6 sec.) @
- actuator reached set-point acc. to Y signal
- Nolight
- no operation or no power supply
- Flashing light (~ THz) ®
- self adjusting mode.
Red:
- Nolight
- no operation or no power supply
- Constant light @
- fault condition occurred
. Lit®
- Error mode - power supply to low, initial
self positioning time too short due to
too short valve strokes, failure during self
calibration
- Flashing light 2 Hz) @©
- STAND BY
- power supply too low
- initial self-adjusting time too short due to
too short valve strokes
- failure during self calibration.

Dismounting @
Dimensions @

The following information is provided on the
device or on the instruction manual or

> ’ SW 8: Not used ]

As the maximum force is detected the actuator datasheet: )
reverse its direction until maximum force in A) Purpose of control: Electrical Actuator
opposite direction is detected. B) Construction of control: Independently
During calibration Bi-Color LED blinks green Mounted Control
1/sec. After reaching fully upper end position Q) Method of mounting control
actuator enter normal mode and start catching D) Type 1 Action
Y control Signa|_ E) Pollution Degree 2

F) Impulse Voltage: 500V
STAND-BY MODE G) Software Clae
- Manual operation @ ) Software Class

H) Mechanical and thermal ratings (ref to
Press the STAND-BY/RESET-button for 3-6 sec. Ratings section for more details)
to enter STAND-BY mode. The actuator stops 1) “Use % inch flexible metal conduit for
in current position and stops responding to connection”
any control signal. Red light is flashing in 2 sec. J) “Use Listed Flexible Metal Conduit Fitting
interval. You can manually control the actuator DWTT/7"
(manual operation- see next section). K) “Use 60°C/75°C copper (CU) conductor and wire
This mode can be very useful during the f'ze range'(#) A\,NG’ stltanded or solid". .
commissioning of other equipment, or for The terminal tightening torque of (#) Lb per In.

. ’ L) Torque value for Cover screw: 0,6 +/-0,1 Nm.
service purposes.
To exit Stand by mode press the Note (#): Values depend by field wiring ratings of terminal
STAND-BY/RESET-button again. block employed on the device construction.
Hazardous Substances Table
Part Name
Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Motor [e] (o] [¢] o o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise
Um Verletzungen an Personen und

& Schaden am Gerat zu vermeiden, ist

diese Anleitung unbedingt zu
beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefiihrt
werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Abdeckung erstentfernen, wenn die
A Stromversorgung komplett

ausgeschaltetist.

Montage und Installation@
Verdrahtung @

Bitte die Platine nicht direkt beriihren!
Trennen Sie das Netzkabel vor der
Verdrahtung des Stellantriebs!
Lebensgefahr!
SchlieBen Sie den Stellantrieb gemdl3 dem
Verdrahtungsplan an.

Uber Abdeckung zugingliche
Funktionen

RESET @

Durch Driicken der STANDBY/RESET-Taste fiir
6-9 Sek. startet der Stellantrieb und justiert den
Ventilhub auf das Ventil.

Mit Beginn des Vorgangs wird die
Antriebsstange ausgefahren.

Sobald die maximale Kraft ermittelt wurde,
kehrt der Antrieb die Richtung um, bis die Kraft
in die entgegengesetzte Richtung ermittelt
wurde.

Wahrend der Kalibrierung blinkt die zweifarbige
LED 1 x pro Sekunde griin auf. Nach Erreichen
der vollstandigen oberen Endposition tritt der
Stellantrieb in den normalen Betrieb ein und
nimmt das Y-Signal auf.

* 6-9s=(RESET)
** LED: griin (LED: green)

STAND-BY-Modus - Manuelle
Bedienung ®

Driicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste 3-6
Sekunden, um in den STAND-BY-Modus zu
wechseln. Die Antriebsstange stoppt in der
momentanen Lage und reagiert nicht mehr
auf Regelsignale. Die rote Lampe blinkt im
2-Sekunden-Takt. Sie konnen den Stellantrieb
manuell regulieren (manueller Betrieb - siehe
den nachsten Abschnitt).

Diese Betriebsart kann sich bei der
Inbetriebnahme anderer Gerate sowie bei der
Wartung als dufBerst hilfreich erweisen.

Driicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste, um den
Standby-Modus einzuschalten.

Manuelle Hubverstellung

&q BITTE BEACHTEN:

Wenn eine Handverstellung vorgenommen wurde,
sind die Signale erst dann wieder korrekt, wenn der
Stellantrieb seine Endposition erreicht hat.

* STAND BY-ON
**  STAND BY—OFF
#%% | ED: rot (LED: red)
Einstellung der DIP-Schalter @
DIP-Schalter

Werkseinstellungen:
ALLE Schalter stehen auf OFF!

&q BITTE BEACHTEN:
Alle DIP-Schalter-Kombinationen sind erlaubt.
Gewadhlte Funktionen sind hintereinander gelegt.

SW 1: U/I - Selektor fiir den Eingangssignaltyp

SW 2:0/2 - Selektor fiir den
Eingangssignalbereich 2

SW 3: D/I - Direkt oder entgegengesetzt
wirkender Antriebsstange 3

SW 4: Langsam/schnell
Geschwindigkeitsregelung @

SW 5: Normale oder sehr hohe Geschwindigkeit
SW 6: Nicht belegt

SW 7: LOG/MDF - Logarithmische oder
modifizierte Durchflusscharakteristik @

SW 8: Nicht belegt

LED-Funktionsanzeige @

Grin - Initialisierung (RESET), Sollwertposition,
Ubergangsanzeige Rot - zeigt STANDBY und
Fehlermodus an

Griin:
-+ Blinklicht (einmal alle 6 Sek.) @
- Stellantrieb hat den Sollwert gemaf
Y-Signal erreicht
+ Leuchtet nicht
- nicht in Betrieb oder keine
Stromversorgung
- Blinklicht (~ 1TH2): ®
- Selbsteinstellungsmodus (Kalibrierung)
Rot:
« Leuchtet nicht
- nicht in Betrieb oder keine
Stromversorgung
- Leuchtet durchgehend @
- aufgetretener Fehler
- Bett®
- Fehler-Modus - Stromversorgung ist zu
niedrig, Anfangszeit der automatischen
Positionierung zu kurz, da Ventilhub zu
kurz, Fehler wahrend der automatischen
Kalibrierung.
- Blinklicht (2 Hz) @
- STANDBY
- unzureichende Stromversorgung
- anfangliche Selbstjustierungszeit zu kurz
wegen zu kleinem Ventilhub
- Fehler bei der Selbstkalibrierung

Demontage @

Abmessungen @

Folgende Informationen befinden sich auf

dem Gerit bzw. In der Bedienungsanleitung

oder auf dem atenblatt:

A) Zweck der Regelung: Elektrischer Stellantrieb

B) Aufbau der Regelung: Unabhangig
montierte Regelung

C) Montagemethode der Regelung

D) AktionTyp 1

E) Verschmutzungsgrad 2

F) Impulsspannung: 500 V

G) Software Klasse A

H) Mechanische und thermische Nennwerte
(weitere Informationen finden Sie im
Abschnitt Nennwerte)

1) ,Verwenden Sie fur den Anschluss ein 2-Zoll-
Flexrohr aus Metall”

J) ,Verwenden Sie die gelistete flexible

Metallrohrverschraubung DWTT/7"

Verwenden Sie 60 °C/75 °C Kupferleiter (CU)

und Drahtgroenbereich (#) AWG, Litze oder

assivdraht”.

,Das Drehmoment fiir das Festziehen der

Klemme von (#) Lb pro In.”

L) Drehmomentwert fur Deckelschraube: 0,6
+/-0,1 Nm.

Z

BEMERKUNG (#): Die Werte hdngen von den Nennwerten
der Feldverdrahtung der Klemmenleiste ab, die an der
Gerdtekonstruktion verwendet wird.

AQ17528647925002-010303
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Remarques de sécurité

Pour éviter des blessures des
A personnes et des dégats au dispositif, il
est absolument nécessaire de lire
attentivement et de respecter ces instructions.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne de
qualification.

Suivre les instructions du fabricant du systeme
ou de son service.

Nepas retirer le capot avant d‘avoir
totalement coupé l'alimentation.

Montage et installation @
Cablage @

Ne touchezpas la carte de circuit
A imprimé!

Coupezl'alimentation avant de
raccorderlemoteur! Dangerde mort!

Raccordezle moteur conformément au schéma
de branchement électrique.

Fonctions accessibles depuis le
capot

RESET (Réinitialiser) @

En appuyant sur le bouton STAND BY (Veille)/
RESET (Réinitialiser) pendant 6-9 sec., le moteur
lance la procédure d'autocalibration pour
s'adapter a la course de la vanne sur laquelle il
est monté.

La procédure commence par I'extraction de la
tige.

Lorsque la force maximale est détectée, le sens
du moteur s'inverse jusqu’a la détection de la
force maximale dans le sens opposé.

Pendant la calibration, la diode lumineuse
bicolore clignote en vert une fois toutes les
secondes. Aprés avoir atteint pleinement sa
position supérieure, le moteur entre en mode
normal et commence a capter le signal de
commandeY.

* 6-9s = REINITIALISER (RESET)
**  Diode lumineuse :verte (LED: green)

MODE D’ARRET
- Opération manuelle @

Appuyez sur le bouton STAND-BY/RESET
(ARRET/REINITIALISATION) pendant

3-6 secondes. pour passer en mode ARRET.
L'actionneur s'arréte dans la position ou il se
trouve et ne répond plus a aucun signal de
commande. Le voyant rouge clignote en 2
secondes. Intervalle. L'actionneur peut étre
commandé manuellement (opération manuelle
- voir chapitre suivant).

Ce mode peut s'avérer trés utile pendant la
mise en service d'un autre appareil ou a des fins
d’entretien.

Pour quitter le mode d’ARRET, appuyer de
nouveau sur le bouton STAND-BY/RESET.

Débrayage manuel @

&q REMARQUE:

En cas d'utilisation du débrayage manuel, les
signaux de commande et de retour sont incorrects
tant que le moteur n’a pas atteint sa fin de course.

* STAND BY (Veille)-ON (Marche)
**  STAND BY (Veille)-OFF (Arrét)
*** Diode lumineuse : rouge (LED: red)
Réglage du sélecteur de fonction
DIP@®

Sélecteurs de fonction DIP

Réglage d’usine:
Tous les sélecteurs sont en position OFF (Arrét) !

&q REMARQUE :

Toutes les combinaisons de sélecteurs de
fonction DIP sont autorisées. Toutes les fonctions
sélectionnées sont ajoutées les unes a la suite des
autres.

SW 1:U/l; sélecteur de type de signal
d’entrée

SW 2:0/2; sélecteur de plage de signaux
d’entrée

SW 3:D/I; sélecteur a action directe ou
inverse ®

SW 4 : Rapide/Lent : Sélecteur de vitesse @
SW 5: Vitesse normale ou trés élevée
SW 6 : Non utilisé

SW 7 : LOG/MDF : caractéristique de débit
modifié ou logarithmique @

SW 8 : Non utilisé

Diode lumineuse de fonction @

Vert : réinitialisation, position de point
de consigne, diode de transition Rouge : indique
le mode STANDBY (Veille) et le mode Panne.

Vert:
« Diode lumineuse clignotante (une fois toutes
les 6 sec.) @
- Le moteur a atteint le point de consigne
conformément au signal Y
. Pasdelumiére
- Fonction arrétée, pas d'alimentation
- Diode lumineuse clignotante (~ 1Hz) ®
- Mode d'auto-réglage
Rouge:
. Pasdelumiére
- Fonction arrétée, pas d'alimentation
- Diode lumineuse constamment allumée @
- Une anomalie s'est produite
. Lit®
- Mode d'erreur - alimentation trop faible,
temps d'autocalibration initial trop court
en raison de courses de vanne trop courtes,
défaillance pendant I'autocalibration.
- Diode lumineuse clignotante (2 Hz) O
- STAND BY (Veille)
- Alimentation insuffisante
- Délai d'auto-réglage initial trop court car la
course de la vanne est trop courte
- Echecau cours de l'autocalibration.

Démontage @

Dimensions @

Les informations suivantes sont fournies sur

I'appareil ou sur le manuel d’instructions ou

la fiche technique :

A) Objectif du contréle : Actionneur électrique

B) Construction du contréle : Controle monté

indépendamment

Méthode de contréle du montage

D) Action de type 1

E) Degré de pollution 2

F) Pic de tension: 500V

G) Logiciel de classe A

H) Caractéristiques mécaniques et thermiques
(voir la section Valeurs nominales pour plus
de détails)

1) «Utiliser un conduit métallique flexible de 2
pouce pour le raccordement »

J) «Utiliser le raccord de conduit métallique

flexible répertorié DWTT/7 »

« Utiliser un conducteur en cuivre (CU) 60

°C/75 °C et une plage de tailles de fil (#) AWG,

toronné ou solide ».

«Le couple de serrage des bornes de (#) Ib

par pouce. »

L) Valeur de couple pour la vis du capot: 0,6 +/-
0,1 Nm.

C

=

Remarque (#): Les valeurs dépendent des valeurs
nominales du cablage sur le terrain du bornier de
raccordement utilisé sur la construction de I'appareil.

8| © Danfoss | 2024.09
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AME 435 QM
E&Mﬁﬁ' ¥E7J*if'ﬁ&?ﬂ . LED IhEE4E 4T @
A S STAND-BY/RESET #£%H 3-6 #b L3 NS
REIBE STAND.- BY s, T Ak 7 g, 3+ Lo IR (RESET), RRALE, WA
S S A ST, BaE  BLMNEMEIES, 4 TARERE, SR o
Encirmakide " ERIF A SIEEE (F ohish), BaEE Lo IR,
Tl . mAGHMRENERRESE B8

RE.FE EECTBEE L ASH
o
BEBERAFSHHAFSIREASNRA,

& ERLMTERZH, DT R

REo0
G5 2)

Y1/ fbhiliEE B& AR (PCB) !
FIXEHES HITHECLL 2 B, 1B X HIE
B! B E!

SRELE, WHIREhESHITE Lo

FIMAHLIEAITHILAE

EEQ

¥21{¥ STAND BY/RESET %41 6-9 #0 ¥, JKEh28
FeaiTiEER, WEIRIBAMEZRIMNITRESE
1T,

B FFIEEY, RFFERL,

WNEIRAEAE, BB EERRkE, BER
ME = A AR &R AR,

KL TER, NE LED EFEAE 1 R4
Mo BEIMIA LIRMES, IRThZFH N EER
=, AR Y iE5ES.

* 6-9s=EH (RESET)
** |ED: 4288 (LED: green)

BY, ZiE EEEH.
MEREFHER, EER—TF/EN
(STAND-BY/RESET) "#%5Hl,

FahiR(E

@q AR
EFERFohZE, EHIMREIESEIERE
s, BEERGHABRENARIFME.

* $5F#1-FF (STAND BY—ON)
** fF41-3% (STAND BY—OFF)
#% | ED: 4168 (LED: red)

DIPAFXIZE @

DIP FF3£

HITgE

FREFF X908 F OFF I &!
&q AR

REpeR B AR R EBEEHIE S, AR ER
1EHIES, AL REER I RN,

SW 1: U/l - BINE S EIRIE SR

SW2: 0/2 - BNESSERIEEFRFX Q@

SW 3: D/I- EAS R EEEEREFX G
SW4: R/MEREXFEFX @

SW5: EEHIEERHRE

SWe6: ~fEF

SW 7: LOG/MDF - S 8 R IEIEREF1E O
SW 8: R

ik (6 #b—X) @
- IRENESRE Y ESHISRES
BR
- TR ER LRI
AR (~1Hz2) @
- BERIATER.
It
BR
- TR ER T RIR

-%ﬁ@
- REWE

174 6)

- WPEIET - FIREEE, #1725
ig%ﬂ;ﬁaﬁﬁmﬂa‘l‘ﬂﬁ 2, B AR

W& 2Hz) @

-

- BEX

- ®ITTIEXE, SEITR BRI E
X3

- BRERK EiRE,

il @
Rte

%‘ﬁ%}aﬁ]&iﬁﬁ‘ ERRBABREIERA
3
A) THIZEE AR BaiRhas
B) ITHIRBELEM: MU RENITHIES
C) THIEBMRERSZE
D) 1 2421k
E) ISRER2
F) BXHEEE: 500V
G) AR
H) %L’{r&%;ﬁﬁ)@ﬂﬂ%mﬁ{a G¥IFIBEN “BE
-
) “FER.RITE4HSESEHTIER
J) “FERFINEESBREZELDWTT/T
K) “f#H 60°C/75°C § (CU) B4MLRTE
(#) AWG, KLEHTE" .
“URFITEHIER (#) Lb/Ino ”
L) & FIRETAVIHAEE: 0.6 +/-0.1 Nmo

AR (#): AAEIUR FIRERE L FRRFR29I
HIRETEM.

BEMERE

P! \
sfr 5 (Pb) R (Hg)

# (Cd)

N (Cr(VI))

Z%IREXF (PBB)

%R & B (PBDE)

B 6] 6]

o]

O: RN ZEMF T BB E PR S B XA EYMBRIE T GB/T 26572 RMIREEXR;
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AME 435 QM
PyCCKVWl Mpu 5TOM KpacHbI CBETOANOA MUTAET KaxKable 3eneHblin:
Kaxpble 2 . Tenepb MOXHO ynpasiaTb 3 + MuiraloLmin HauKatop (0avH pas Kaxable 6 ¢) (2)
MpumeyaHna No TeXHUKe 3NeKTPONPUBO/IOM BPYUHYIO (CM. Criefyiowuid - 3NIEeKTPOMPUBOZA JOCTUN KPAHETO MOJNOXKEHNA
6e30MacHOCTI nofpasgen «<PyyHoe ynpaBneHue). B COOTBETCTBUM C CUrHANOM Y.

Bo n36exaHne nonyyeHns Tpasm unm
NOBPeXAeHNI YCTPONCTBa

& 06s3aTeNibHO npquTaﬁTe HacToALwyto

WHCTPYKLMIO 1 TLWATeNbHO ee cobntofaiTe.

Bce HeobxofMMble paboTbl Mo cbopKe, BBOAY B
[eiCTBIE N TEXHUYECKOMY 06CYXKIBaHIO
060pyA0BaHNA AOSIKHBI BbINOHATLCA TONBKO
KBanupmuMpoBaHHbIM NepPCOHANoM, MMEIOLLVM
COOTBETCTBYIOLEE Pa3peLleHme.

CrefiyiiTe yKa3aHUAM NPON3BOAMUTENSA CUCTEMDI
UM ONepaTopa CUCTEMBI.

He cHumatime KpelwKy 00 mo2o, Kak
numarue 6ydem nosHOCMbto
BbIKJTIOYEHO.

MoHTax n yctaHoBKa @

CoegnHeHne @

He npukacatimecs K nedyamHou
& nname! Omkn4ume uUHUK

numaxus neped MOHMAXoM
npo8odKu 31ekmponpusodal OnacHoe 055
JKU3HU HanpsxeHue! CMoHmupytime npo8ooKy
3/1eKMpOoNpuUB00Od CO21aCHO S/1eKmpuYeckol
cxeme.

JocTyn K GYHKLUAM CO CTOPOHDI
KPbILWKM

CBPOC O

Ecnn ypepxusatb KHonKy PEXUM
OXUOAHWA/CBPOC HaxaTol B TeueHne

6-9 ¢, 2NEKTPONPUBOA HAYHET BbIMONTHATb
CaMOMOoLCTPONIKY, UTOObI OTPErynMpoBaTh X0f
KnarnaHa, C KOTOPbIM OH COefIVHEH.

Mpouepypa HauMHaeTCA C M3BNIeYEHNA WTOKA.
Mpu 06Hapy»KeHUN MaKCMMarnbHOrO ycunua
3M1eKTPONPUBOA MeHAET HarnpasfieHne
LBVKEHUA 1 COXPaHAET ero Ao Tex nop, Noka He
JONAeT [0 MaKCUManbHOro YCUANA Npu 3TOM
HanpasneHuun.

Bo Bpems KannbpoBKM IBYXLIBETHbI CBETOANOA
muraet 3enieHbiM 1 pa3 B cekyHay. [Nocne
LOCTUXKEHVA KpaiHero BepxXHero KOHeYHOro
MOMIOXKEHUA NIEKTPONPUBOL BXOAUT B OObIYHBbII
PeXMM 1 HauMHaeT NPUHMMaTb YNpaBRaAloLwnii
curHan Y.

* 6-9 ¢ = CBPOC (RESET)
** (CeTopwuon: 3eneHbiii (LED: green)

PEXUM OXUAAHUA - PyyHoe

ynpaBneHue @

lMepeknioueHne aneKTPONPUBOAA B PEXIM
OXMAAHUA OCYLLEeCTBNAETCA HaXaTeM KHOMKMN
STAND-BY/RESET (PEXXM OXWAAHUA/CBPOC) B
TeyeHune 3-6 ceKyHa.

SNeKTPOnNpMBOA OCTaHaBIMBAETCA B TeKyLLemM
MOJSIOXKEHUV 1 NepecTaeT pearnposaTb Ha
Kakune-nn6o ynpasnsiowme curHanbl.

ITOT peXum ouyeHb yao6eH Npui BbINMOSTHEHNN
NyCcKO-HanaAaouHbIX paboT unu paboT no
TeXHNYECKOMY 06CTyKMBaHMIO.

Bbixop 13 pexrma oxupaHna ocyLiecTBnaeTca
NOBTOPHbIM HaxkaTnem kHonku STAND-BY/RESET
(PEXXUM OXUIOAHUA/CBPOC)

Py‘IHOE nosnynoHnpoBaHmne

@q NPUMEYAHUE:

B cny4ae 8binosniHeHUsA pyyHO20
NO3UYUOHUPOBAHUS yNpagnsiowul CuzHasm u
cuzHan obpamwoli cesa3u 6yoym HeKoppeKmHsl,
noka snekmponpugo0 He 00CmMuzHem c80e20
KpatiHe20 NooXeHus.

*  PEXUM OXKNLOAHNA—-BKIT (STAND BY —ON)

** PEXM OXNOAHNA-BbBIKJT (STAND BY —
OFF)

*** CBeTOAMOL: KpacHbI (LED: red)

Hactpoiikn mnkponepekniouatens
B Kopnyce DIP @

MuKponepekniouatenu B kopnyce DIP

3aBopjcKue yCTaHOBKM:
BCE muKkponepekatoyamenu ycmaHossieHol 8
nonoxeHue BbIKJ1!

éq MPUMEYAHUE:

Bce kombuHayuu mukponepekswo4amernet

8 kopnyce DIP paspeuweHsl. Bce sbibupaemeie
hyHKyuU 006asAIOMCA NOCIE008AMEITBHO.

Mepekniouatenb SW 1: U/l - nepekniovatennb
TUMNa BXOJHOrO CMrHana

MNepexniouatenb SW 2: 0/2 - nepeknoyarenb
Avana3soHa BXoAHOro curHana (2)
Mepekniouatenb SW 3: D/I (M/0)-
nepekno4aTenb Nnpsamoro nayn o6paTHoro
xoaa (®

MepekniouaTtenb SW 4: Fast/Slow (6bicTpo/
MeAJIeHHO): nepeKnloyaTenb ckopocTeil @)

MNepexkniouatenb SW 5: HopmanbHasa nnn
OYeHb BbICOKasA CKOPOCTb

Mepeknioyatenb SW 6: He ncnonbsyerca

MNepekniouatenn SW 7: LOG/MDF (JiOl/
MA®) - norapndpmumyeckasn xapakrepucrmka
unu moaudurynpoBaHHas pacxogHas
xapaktepuctuka @

Mepeknioyatenb SW 8: He ncnonbsyerca

WugukaTop paboTbl cBeTOANOAa @

3eneHbiii — nHumanusauma (CBPOC), kpaiHee
NOJSIOXKEHVIE, IHAVIKATOP NepeMeLLEHNS.
KpacHbii — nokasbisaeT PEXKM OXKVOAHUA 1
PEXUM HenCrpPaBHOCTU.

He roput
- He paboTaeT U OTCYTCTBYET MUTaHMe.
« Muratowwin nigukarop (~ 1) @)

- PEXUM CaMOHACTPOVKN.
KpacHbiii:
«  Heroput

- He paboTaeT 1Ny OTCYTCTBYET NTaHNe.
«  Toput HenpepbiBHO @)
- BO3HVIK/IO COCTOSIHME HEVCNIPABHOCTL.
« Jok®
- VHguKaums pexxvima o6HapyKeHUs OLWNGKM
(HemcnpaBHOCTY): CINLLIKOM H3KOE
HarMpPsPKEHNE NUTaHWS, CINLLIKOM KOPOTKOe
BPpeMs NepBOHayanbHON CAMOHACTPOMKA
KpalHVX NMOSIOXEHMNIA XOa LUTOKa
3NEKTPONPYBOZA U3-3a C/IMLLKOM Masioro Xofa
LUTOKA KrnanaHa, cooi Npy caMoKanimbpoBkKe.
« Muratowmin uHaukarop (2 ) @O
- PEXKUM OKMOAHNA;
- HanpsiXeHvie NUTaHNA CIMLLIKOM HU3KOE;
- BAATENbHOCTb HauabHON CAMOHACTPOVIKM
O4eHb Masia BCIeCTBYIE MAJIOro XOAa KiarnaHa;
- 6ol B Xof€ aBTOKaNMOPOBKM.

OemoHTax @

Fa6aputHble @

Cnepytlowan nHpopmaumna npeAcTaB/ieHa Ha
npu6opa unu B pyKoBOACTBE NO
3KcnnyaTauum unv texHnyeckme faHHble:
A) Llenb ynpaBneHus: SneKTponpreoa

B) CrpykTtypa ynpasneHua: HesaBucumo
MOHTMpPYeMblii 610K ynpasieHua

C) Cnocob ynpaBneHns yCTaHOBKOM

) Hdencterie Tuna 1

E) CreneHb 3arpasHeHua 2

MmnynbcHoe HanpsxeHwne: 500 B

MporpammHoe obecneyeHne Knacca A

) HomMuHanbHble MmexaHuyecKkne v Tennosble

XapaKTepuCcTnKKM (NofpobHee cm. pasaen
«HOMMHabHble XapaKTePUCTUKI»)

1) «/cnonb3yiiTe B MecTe coeiHEHNA
1/2-[10NMOBBIN TMBKNI MeTaNINUYeCKnin
Tpy6onposoa»

J) «Mcnonb3yiiTe yKasaHHbIN B CrICKE GUTTUHT

DWTT/7 ans rubKoro MeTannnyeckoro

Tpy6onposoaa»

«cnonb3yiite MefHbIN NpoBogHuMK (CU) 60

°C/75 °C 1 MHOTOXXMIbHDBIV U OBHOXMbHDBIN

nposoga pasmepom AWG B AnanasoHe (#) ».

«MOMEHT 3aTAXKKM KNleMMbl cocTaBnsieT (#)

dYHTOB Ha oMY,

L) 3HaueHMe MOMeHTa 3aTAXKKN BHTA KPbILLIKM:
0,6 +/-0,1 H-m.

o

Io:

K

<

Mpumeyarue (#): 3HayeHUA 3a8UCAM OM HOMUHAJTbHbIX
Xapakmepucmuk gHewHeli 31eKmponpogooKu
K71ieMMHOU KOJT0OKU, UCNoib3yeMoU 8 KOHCMPYKYUU
npu6opa.
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Danfoss A/S
Climate Solutions - danfoss.com « +45 7488 2222

Any information, including, but not limited to information on selection of product, its application or use, product design, weight, dimensions, capacity or any other technical data in product manuals,
catalogues descriptions, advertisements, etc. and whether made available in writing, orally, electronically, online or via download, shall be considered informative, and is only binding if and to the
extent, explicit reference is made in a quotation or order confirmation. Danfoss cannot accept any responsibility for possible errors in catalogues, brochures, videos and other material.

Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to products ordered but not delivered provided that such alterations can be made without changes to form, fit or
function of the product.

All trademarks in this material are property of Danfoss A/S or Danfoss group companies. Danfoss and the Danfoss logo are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.
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